CAMPUS: Goiabeiras

CURSO: Engenharia Mecanica

HABILITACAO: Engenheiro Mecanico

OPCAO:
DEPARTAMENTO RESPONSAVEL: Departamento de Engenharia Mecanica
IDENTIFICACAO
CODIGO DISCIPLINA OU ESTAGIO PERIODIZACAO IDEAL
MCA 08700 Laboratorio de Sistemas Mecanicos Il 8°.
OBRIG./OPT PRE/CO/REQUISITOS ANUAL/SEM.
Obrig. MCA08699 Semestral
CREDITO CARGA DISTRIBUICAO DA CARGA HORARIA
HORARIA | TEQRIC | EXERCiCI | LABORATORI | OUTRA
TOTAL A o o
00 15 00 00 15 00
NUMERO MAXIMO DE ALUNOS POR TURMA
AULAS AULAS DE AULAS DE OUTRA
TEORICAS | EXERCICI LABORATORIO
o
50 00 50 00

OBJETIVOS (Ao término da disciplina o aluno devera ser capaz de:)

Acrescentar objetivos

CONTEUDO PROGRAMATICO (Titulo e descriminacdo das Unidades)

Durante as aulas serao realizados experimentos para exercitar principios fisicos especificos. Os
alunos deverdo registrar os dados, anotar todas as informacdes pertinentes, efetuar os calculos
necessarios, criar os graficos e figuras, conforme a necessidade, e redigir um relatério do
experimento. Serdo fornecidas leituras para preparacdo dos alunos nos topicos a serem
discutidos.

Abaixo as atividades detalhadas:

Teoria de laboratério: algarismos significativos e erros

Teoria de laboratorio: algarismos significativos e erros

Teoria de laboratdrio: média e desvio

Realizacido do Trabalho 1: Modelagem matematica da vibragcao de um motor desbalanceado
em uma viga.

Realizacido do Trabalho 1: Modelagem matematica da vibragcao de um motor desbalanceado
em uma viga.

Aula de orientacdo para modelagem de vibragdes em 2 graus de liberdade

Aula de orientacdo para modelagem de vibragdes em 2 graus de liberdade

Trabalho 2: Modelagem de um motor desbalanceado - considerar a vibragdo em 2 graus de




liberdade com torque constante.

Trabalho 2: Modelagem de um motor desbalanceado - considerar a vibragdo em 2 graus de
liberdade com torque constante.

Aula de orientacio para modelagem de vibracdes: Equacdes de Lagrange

Aula de orientacio para modelagem de vibracdes: Equacdes de Lagrange

Trabalho 3: Modelagem de um motor desbalanceado, com torque ativo sobre o eixo
proporcional a corrente no circuito elétrico de armadura

Trabalho 3: Modelagem de um motor desbalanceado, com torque ativo sobre o eixo
proporcional a corrente no circuito elétrico de armadura

Aula de orientacio para modelagem de vibracdes: Coordenadas generalizadas

Aula de orientacio para modelagem de vibracdes: Coordenadas generalizadas

Trabalho 4: Comparacdo da modelagem dos sistemas de vibracao

Trabalho 4: Comparacao da modelagem dos sistemas de vibracao

Aula de orientaciio para modelagem de vibracdes: Coordenadas generalizadas

Aula de orientacio para modelagem de vibracdes: Coordenadas generalizadas

Trabalho 5: Construir o sistema para ser montado em laboratorio e observar fenomenos que
comumente ndo sao vistos

Trabalho 5: Construir o sistema para ser montado em laboratorio e observar fenomenos que
comumente ndo sao vistos

Trabalho 6: Apresentacdo do experimento montado e modelagem do sistema experimental e
dos tedricos

Trabalho 6: Apresentacdo do experimento montado e modelagem do sistema experimental e
dos tedricos

BIBLIOGRAFIA BASICA

CRITERIOS DE AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Os relatorios de cada experimento serdo entregues na aula seguinte ao experimento, € serao
avaliados. Duas provas tedricas serdo aplicadas, relativas a procedimentos executados durante
os experimentos. A média das avaliagdes dos relatdrios sera computada e sera utilizada como
nota parcial, juntamente com as notas das provas. A avaliacdo final dos alunos se dara através
da média das trés notas parciais.

A presenca ¢ obrigatdria a todas as aulas e impontualidade implicara em uma hora de falta.

EMENTA (Tépicos que caracterizam as unidades dos programas de ensino)

Grandezas fisicas: erros, desvios e incertezas. Integralizacao de habilidades e competéncias em
sistemas mecanicos. Laboratério de Resisténcia dos Materiais, Vibragdes e Mecanismos.

ASSINATURA (S) DO(S) RESPONSAVEL(EIS)
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