CAMPUS: Goiabeiras

CURSO: Engenharia Mecanica

HABILITACAO: Engenheiro Mecanico

OPCAO:

DEPARTAMENTO RESPONSAVEL: Departamento de Engenharia Mecanica

IDENTIFICACAO

CODIGO DISCIPLINA OU ESTAGIO PERIODIZACAO IDEAL
MCA - 08704 Mecanismos 5°,
OBRIG./OPT PRE/CO/REQUISITOS ANUAL/SEM.
Obrig. MCA08712 , MCA08751 Semestral
CREDITO CARGA DISTRIBUICAO DA CARGA HORARIA
HORARIA | TEOGRIC | EXERCIiClI | LABORATORI | OUTRA
TOTAL A o o
04 60 00 00 00 00
NUMERO MAXIMO DE ALUNOS POR TURMA
AULAS AULAS DE AULAS DE OUTRA
TEORICAS | EXERCICI LABORATORIO
(o)
50 00 00 00

OBJETIVOS (Ao término da disciplina o aluno devera ser capaz de:)

Compreender o funcionamento cinematico e dinamico de mecanismos e
dispositivos transmissao de poténcia empregados em maquinas operatrizes
e de transmissao de esforco em geral, de acordo com a teoria da Mecanica
dos Corpos Rigidos.

Analisar, projetar e dimensionar cinematicamente os principais mecanismos
usados para transmissao de poténcia, particularmente engrenagens,
parafusos de acionamento e dispositivos articulados em geral.

Avaliar os efeitos de inércia e solicitacdes externas e seu relacionamento
com o campo cinematico imposto ao mecanismo.

CONTEUDO PROGRAMATICO (Titulo e descriminacdo das Unidades)

1. Elementos Gerais da Analise Cinematica de Mecanismos (2 horas)

1.1 Méquinas e Mecanismos; 1.2 Tipos de Mecanismos e seus movimentos; 1.3 A
Cinematica; 1.4 Movimento de Corpo Rigido; 1.5 Cinemaética e suas defini¢des; 1.6




Deslocamento de uma Particula e de um Corpo Rigido.
2. Calculo de Velocidades em Mecanismos Planos (16 horas)

2.1 Velocidade de uma Particula e de um Corpo Rigido; 2.2 Velocidade Angular e Linear; 2.3
Expressao da Velocidade Relativa entre dois Pontos; 2.4 A Velocidade Angular como
Propriedade de um Corpo Rigido; 2.5 Centro Instantdneo de Rotagdo; 2.6 Mecanismos
Conectados por Pinos; 2.7 Mecanismos com Conexdes Deslizantes; 2.8 Grimpagem; 2.9
Mecanismos Planetarios e Giratdrios; 2.10 Casos Especiais; 2.11 Teorema de Kennedy e
Centros de Rotacao Generalizados.

3. Calculo de Aceleracoes em Mecanismos Planos (12 horas)

3.1 Acelerag@o de uma Particula e de um Corpo Rigido; 3.2 Aceleragdo Angular e Linear; 3.3
Expressao da Aceleragao Relativa entre dois Pontos; 3.4 Mecanismos Conectados por Pinos;
3.5 Peculiaridades do Calculo da Aceleracao em Mecanismos com Movimento Giratério; 3.6
Calculo da Aceleracdo em Mecanismo com Conexdes Deslizantes; Aceleragao de Coriolis.

4. Analise Dinamica de Mecanismos (4 horas)

4.1 Forgas de Inércia; 4.2 Equilibrio Dinadmico e o Principio de D'Alambert; 4.3 Principio da
Concorréncia de Forgas no Plano; 4.4 Calculo das Reagdes nas Articulacoes; 4.5 Torque de
Inércia.

5. Engrenagens Cilindricas de Dentes Retos (12 horas)

5.1 Tipos e Especificidades; 5.2 Fabricagdo de Engrenagens; 5.3 Caracteres Importantes:
Modulo, Passo, Espessura, Largura, Circunferéncias Primitiva, de Topo e de Raiz; 5.4 Os
Dois Principios Basicos do Engrenamento; 5.5 A Curva Evolvente, a Condigdo de
Conjugagio e a Circunferéncia de Base; 5.6 O Angulo de Pressdo Frontal; 5.7 Razdo de
Contato ou Grau de Recobrimento; 5.8 Interferéncia; 5.9 Padronizacao; 5.10
Intermutabilidade; 5.11 Forgas nas Engrenagens; 5.12 Estabelecimento da Folga entre os
Dentes; 5.13 Exemplos de Projeto.

6. Engrenagens Cilindricas Helicoidais (6 horas)

6.1 Aplicagdes e Vantagens e Restricdes; 6.2 Engrenamento Paralelo e Transverso; 6.3 A
Helicoide Evovental; 6.4 Caracteres Gerais do Engrenamento Paralelo: Planos Frontal e
Normal; Angulo de Hélice; Avango da Face e Largura Minima; 6.5 Padronizagdo; 6.6 Forcas
nas Engrenagens Cilindricas; 6.7 Exemplos de Projeto e Anélise Cinematica.

7. Engrenagens Conicas (2 horas)

7.1 Aplicagoes; 7.2 Aspectos Cinematicos Gerais do Engrenamento Conico; 7.3
Caracteristicas dos Denteados Reto e Espiral; 7.4 Padronizagdo; 7.5 Analise das Forgas; 7.6
Efeito da Inclinacdo da Hélice dos Dentes nas Forgas.

8. Par Coroa e Parafuso-Sem-Fim (4 horas)

8.1 Aplicagdes; 8.2 Caracteristicas Basicas do Parafuso e da Coroa; 8.3 Grandezas
Geométricas Importantes: Passo e Avango; Angulo de Hélice e Inclinago; Circunferéncias
Primitivas, de Topo e de Raiz; 8.4 Critério Basico de Projeto; 8.5 Relagdes Cinematicas entre
o Parafuso ¢ a Coroa; 8.6 Padronizagao; 8.7 Analise das Forgas; 8.8 O Efeito do Atrito; 8.9
Exemplos de Projeto e Andlise Cinematica.

9. Outros Mecanismos (2 horas)




9.1 Engrenagens Espinha de Peixe; 9.2 Cames; 9.3 Arvores Flexiveis

BIBLIOGRAFIA BASICA

MABIE, H. H., REINHOLTZ, C.F. Mechanisms and Dynamics of Machinery. John Wiley
and Sons, New York.

SHIGLEY, J. E., UICKER, J. J. Theory of Machines and Mechanisms. McGraw-Hill Co.
New York.

CRITERIOS DE AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

A) Duas provas sem consulta e prova final.

EMENTA (Tépicos que caracterizam as unidades dos programas de ensino)

Introducdo. Sistemas articulados. Cinematica das maquinas. Equilibrio dindmico.

Engrenagens (conceitos basicos gerais). Engrenagens cilindricas de dentes retos. Engrenagens
cilindricas de dentes helicoidais. Engrenagens cilindricas com dentes corrigidos. Engrenagens
conicas. Par coroa e sem-fim. Trens de engrenagens. Analise cinematica das maquinas. Cames.

ASSINATURA (S) DO(S) RESPONSAVEL(EIS)

Fonte: http://www.prograd.ufes.br/cam_grad/cam grad index.html
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