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Caso de uma e duas massas excéntricas.
Sistemas com vArias massas excéntricas,
Fdrgas dinfmicas devidas ao desbalanceamento,
Procedimento tedrico para o balanceamento,

- Tipos de m&quinas e métodos usuais,
- Principio geral de funcionamento das maquinas de balanceamqg

curvas caracteristicas de balanceamento de rotores, Ensaios,

Balanceamento de massas com movimento alternativo,

Anélise do sistema biela~-manivela,
Métodos para balancear motores mono-cilindros,
Balanaceamento Plano de fbrcas Primarias e secundarias em me

conceituacao geral - Vibracoes livres,

- Suspensces el&sticas e amortecedoras,

- Anélise geral de uma vibracao livre sem amortecimento,

Determinacao de frequéncias haturais, periodos e amplitudes,

- Anélise geral de uma vibragao livre com amortecimento,
~ Amortecimento critico e decremento logaritimico de amplitudes

- Andlise geral de uma vibracao forgcada sem amortecimento,

Movimento persistente, Fator de amplificacao, Condic¢Ges de

Analise geral de uma vibracao for¢ada com amortecimento,

Transmissibilidade, FOrgas transmitidas as fundagoes das ma
quinas e condigoes de confdrto em veiculos, =
Isolamento industrial, Tipos de suspensoes e pPlantas de mon

Aplicacoes vantajosas do movimento vibratério (Artigos),
Vibragoes com vVarios graus de liberdade,

Introducao aos sistemas de contréle automatico
Apresentacao dos reguladores usuais,
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12 PARTE - BALANCEAMENTO,

Cap. 1 - Balanceamento de mascas giratérias
1.1~ Balanceamento esttico e din8mico,
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1.6~ Desbalanceamento admissivel.,

Cap, 2 - MAaguinas de balanceamento
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tores tipo V, W, X e radial.
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22 PARTE - VIBRACOES

Caps 1 -

1,1 ~ Causas das vibrages mecanicas,
1.2

1.3 -~ Graus de liberdade,
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g5 . Vibracoes forcadas.
2,1 - Tipos de perturbacdes,
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2.4 -
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3° PARTE - REGULACAO AUTOMATICA

Gap. 1
1l
1.2 componentes de sistemas,
TeBiw

Principio Operacional dos sistemas. Diaarama de na-__.



le4 - Analogia eletro-mec8nica
1.5 - Linearizacao de fungoes nao lineares,
Cap.2 - Estudo operacional dos sistemas

2.1 - Sistemas de contrdle de temperatura.

2.2 - Sistemas de contrdle de velocidade,

2.3 - Sistemas de contrdle de vazao,

2:4 - Outros tipos de sistemas de contrdle,

2.5 - Fungoes de transferéncia,

2.6 - Solugao de sistemas lineares por transformadas de Laplace,
7

2.7 = Critérios de estabilidade.
Cap. 3 - Aplicacao dos sistemas de contrdle,
3.1 - Sistemas hidréulicos, pneumiticos .e elétricos.
3.2 - Comportamento industrial dos reguladores automiticos.
3.3 - Computadores analfgicos,
3¢4 - 0 automatismo na engenharia espacial.

II - PLANO DE ENSINO
As atividades didéticas estarao assim distribuidas:
Prelegges b fdla e s 2T DT RS SRR 70 aulas
Ixercicios gerais e debates cecsessose 40 aulas
Provas e testes TS o 10 aulas
Total EEERErTas dd v nasmnmerinyrynnscnne 100 aulas

IIT - VERIFICACZO DO APROVEITAMENTOQ
Serao dados 2 trabalhos e 5 provas. A nota de aproveitamento seri a média
aritmética de 5 notas: as 4 maiores notas das provas e a média dos 2 tra—
balhos, A 52 prova seréd de recuperagao, dada no fim do curso. Os assuntos
das provas e trabalhos ficam a critério do professor,

IV ~ ATIVIDADES EXTRA-ESCOLAR
Serao feitas visitas fora do perfodo escolar, sempre que péssivel, para /
complementar as aulas;, bem como uma vigita 3 Feira de Sao Paulo, que costu
ma acontecer em fins de Jjunho ou com8go de Jjulho,.

V - BIBLIOGRAFTA

a) BEssencial:
1. Dindmica das miquinas
2. Vibragoes - Adhemar Fonseca
3« Automatic Control Engineering - F, H, Raven

b) Opcionals

1. Mechanical Vibrations - J.P. den Hartog

2. Theory and Problems of Mechanical Vibrations - Willian W, Seto (colg
gao Schaum's).

3. Contrdle automédtico - Teoria o Projeto =~ Plinio Castruceci.

4+ Dynamics of Machinery - Holowenko,

VI - OBSERVACXO: 0 critério de aproveitamento poderd ser modificado
‘€ aclrdo com deciso do Conselho Departamental.

CARLOS ALBERTO FERRARI FERREIRA
Professor



