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CIFLINA*  REGULAGXO DE SISTEMAS CWRS® \meoantTCa
PROFESSORt CARLOS ALBERTO FERRARI FERREIRA A% g SEMESTRE /1972
PERTODO
& HORARIA (P-E-L) - 1 3-1-0 (40-22-0) ——===% g0 (4® ANO)

HESUKO DO PROGRAMA (EMENTA)s

Cap. 1 - Introducao aos Sistemas de Controle Automatico. - Cap. 2 - Eg
tudo Analitico dos Sistemas Lineares. - Cap. 3 - Aplicacao dos Siste-

mas de Controle.

Representagdo de Componentes e Sistemas de Controle. Diagramas de blo-
Cos. Analogia Eletro-Mecanica. Estudo Linear de Sistemas de Controle

com Réalimentacéo, Solucdo de Sistemas Lineares por Transformadas de

Laplace. FungOes de Transferencia. Critérios de Estabilidade. Aplica-

¢oes Industriais. Caso Especial dos Computadores Analbgicos.

DESENVOLVIMENTO DO CURSO:

O Curso serd desenvolvido através de Aulas Tebricas e de Exercicio, ha

vendo, sempre que possivel, visitas a Instalacdes Técnicas fora do
tro Tecnolbgico.

en

BIBLIOGRAFIA:

- Automatic Control Engineering - F. H. Raven.
- Analysis of Linear Systems - D. X. Cheng.

- Controle Autom&tico - Teoria e Projeto - Plinio Castrucci.
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VERIFICAGAO DO APROVEITAMENTO:

Serdo dados 1 prova e 1 trabalho. A nota de aproveitamento seri a mé-
dia aritmética das 2 notas com a nota do trabalho. Os assuntos da prgQ
va e do trabélho ficam a critério do rrofessor. Haver& uma prova de -
recuperacao ao final do periodo, cobrindo toda a matéria lecionada,pa

ra substituir a prova nao realizada ou realizada insatisfatériamente.

REVISAO DE PROVAS:

Sera permitida a revisdo de prova, desde que a mesma seja solicitada

imediatamente apbds a sua entrega.

OBSERVAGOES:

As aulas de laboratdrio serdo dadas esporé&dicamente, de acordo com o

desenvolvimento do Curso.




UTILIZAGAO DAS HORAS DA DISCIPLINA

PROGRAMA DETALHADO
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Cap.

1 - INTRODUCZQ A

2
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A0S SISTEMAS DE CONTROLE -AUTQMATICQ

1.1 - Apresentacdo dos Reguladores Usuais “ oo 8 e
1.2 ~ Componentes de Sistemas ,.oa,.,......,,p...
1.3 - Analogia Eletro-Mecanica W 1 e N W
1.4 - Linearizagdo de FuncSes m3o Lineares e Cur.

VAS OPeracionalsS eeceeossseeecen. onnsnsonns
1.5 - Principio Operacional dos Sistemas Lineares.
Diagramas de Blaocos. Realimentacado ...eev..

ESTUDRQ ANALITICQ DOS SISTEMAS LINEARES

- Sistemas de Controle de Temperatura .......
- Sistemas de Controle de Velocidade evveoaos.

- Outros Tipos 4de Sistemas de Controle ......
- Solu%ao de Sistemas Lineares por Transforma

das de Laplace L T T T T T
- Pungdes de Transferencia SasesbewsEN B Ee s

2,9
2.7 - Critérios Jde Estabilidade teccscccccnscsas
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3.1 -~ Sistemas Hidr&ulicos, Pneumiticos e Elétri-

I
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3.2 - Comportamento Industrial dos Reguladores Au
tométicos R S
3.3 -~ Computadores ANALOTICOS wuvwvonssnmeonsssues
PROVAS cnusssvnnesnsnsecss o R,
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-3 - Sistemas de Controle de Vaz3o wis NS e
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